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1 Czesé ogolna

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

,PRZEBUDOWA BOISK PILKARSKICH NA TERENIE STADIONU M tO-
DZIE ZOWEGO PRZY UL. TENISOWEJ 38
W SZCZECINIE”

71-066 SZCZECIN
Dz.nr 2/5; OBR. 2105

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdagych sk w specyfikacji obejmuje wszystkie czyriitomajce na celu wyko-
nanie instalacji elektrycznych wewtrznych i zewstrznych.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gze@ine z wykonaniem instalacji elektrycznych we-
wnetrznych i obejmuje:

* Wymagania dotycxe wiaciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przecho-
wywania, transportu i skladowania,

* Wymagania dotycce sprztu i maszyn,

* Wymagania dotyce srodkow transportu,

* Wymagania dotycze wykonania robét budowlanych,

* Wymagania zwizane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

Organizacja rob6t budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizj¢ lokalm oraz :

» Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdala wykonywane prace okflne w umowie i zbadaich
dostpnasé;

* Zapozna sig z ogélnymi warunkami realizacji robot, a w szcdegéci z potazeniem i wymia-
rami pomieszczg warunkami utrzymania sptu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nigdhie mogt powotywa sig na niedostatecarznajomdé
miejsca realizacji robo6t lub zty dest do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robét, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robo6t. Kierownik
Robot lzdzie jako jedyny bdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawepisoéw w
dzienniku budowy.

Kierownik Robot lgdzie odpowiedzialny za:
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- bezpieczéastwo na terenie budowy
- prowadzenie dziennika budowy
- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6t Wykonawca przedkadane personalne Kierownika Ro-
b6t wraz z kopi uprawnié.

Zabezpieczanie interesOw 0s0b trzecich

Wykonawca musi zadlbaaby podczas wykonywanych prac nie doszio do zania interesow
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zagirzeganie obowkujacych przepiséw oraz
powinien zapewti ochrore wkasndgci publicznej i prywatnej.

Ochronasrodowiska

Wykonawca musi podejmowawnszystkie niezéddne dziatania, aby stosodaie do przepisow i
normatywéw z zakresu ochrodgyodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Paglavyko-
nywania robét budowlanych wykonawca bezwdgie musi uniké szkodliwych dziata, szcze-
goOlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wadctgwych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlarodowiska i otoczenia czynnikow.

Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpidezedasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiechezwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgédnie stosowé& do postanowi@ Instrukcji Bezpieczigstwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnieagadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznychrtieznych odpowiadagych zakresowi zlece-
nia oraz aktow prawnych oboyziujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegdétidol-
skich Norm. W szczegélsoi wykonawca jest zobowkany wykluczy prag personelu w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i spetniajcych odpowiednich wymagasani-
tarnych.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty agane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb oraz
zapewnia na whasny koszt wszelki®@dki mapce na celu prawidtowe i petne zabezpieczenie wy-
konanych przez siebie robdét.

Warunki dotyczce organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueratow, sprztu i narzdzi mu-
szy by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethimymagania wynikajce z obowi-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantow@aprzewdz bez uszkodae z zachowaniem warunkéw bezpiesgiva pra-

cy.
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1.4 Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalaztyesiv tej specyfikacji 8 zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpardzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q@2r.,
albo z okreleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkdespiecyfikacji. Ro-
boty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obamvijacych przepiséw, norm i instrukciji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obayzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajergioby, dla ktérych producent:

dokonat oceny zgodroi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedaikreslo-
nego systemu oceny zgodin

posiada deklaracje zgodiuo CE - dokument wystawiony przez producenta i petdza-
jacy zgodné¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienig/ch wymaga
rozporadzenia (rozpormzen).

oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykongweadstawi wszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktére nie spelpiaymogow tech-
nicznych okrélonych przez specyfikagj(np. materiaty, ktore byly przechowywane niezgedni
zaleceniami producenta i zmienitg sch wtasndci) beda uznawane za materiaty nie odpowiada-
jace wymaganiom.

3 Wymagania szczegoOtowe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot budowla-
nych

Sprzt i narzdzia, ktére bda wykorzystywane do wykonania prac elyich & specyfikacg musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane oknga przegidom zgodnie z zalece-
niami producenta. Mugzspetnid one wymogi BHP i bezpiecastwa pracy. Nie wolno stosowa
sprztu, ktory nie spetnia powsgzych wymaga i nie wolno wykorzystywé go niezgodnie z prze-
znaczeniem. Wykonawca jest zobaerdny do stosowania tylko takighnodkéw transportu, ktore
nie wplyra niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

4  Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueratow, sprztu i nharzdzi mu-
szy by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethimymagania wynikajce z obowi-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantow@aprzewdz bez uszkodae z zachowaniem warunkéw bezpiesgiva pra-

cy.
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5 Wymagania dotycz gce wykonania roboét

5.1 Zasilanie

W ramach projektu przewiduje estasilanie projektowanego boiska z projekto-
wanej szafy éwietleniowej. Szafa ta zostanie zasilona z isticiejjo ZKP.
Z ZKP utazy¢ kabel YAKY 5x25mm do projektowanej szafkiswietleniowej, ktéra znajduje
sie na poéinocno-wschodnim namiku boiska. Z szafki avietleniowej TGS, utozyé kable
YAKY 4x16mn? do czterech masztévéwietleniowych wg rysunkow.
Kabel naley uktad& linia falista z zapasem (3% dtuga wykopu) wystarczaicym do skom-
pensowania mdiwych przesuni¢ gruntu. Przy wprowadzaniu kabla 0,4kV do masztéwie-
tleniowych i zhcza kablowego zapas kabla powinien wydsbm, a sam kabel chroniony ru-
rami ochronnymi z PVC. Kabel naleuklada& na gkbokasci 0,7m, na warstwie piasku o gru-
baosci co najmniej 10cm. Uliony kabel naley zasypdé warstwa piasku o grubgci co najmniej
10cm, a nagpnie warstw gruntu rodzimego o gruboi co najmniej 15cm. Trasa kabla po-
winna by na catej dtugéci oznaczona fodi z tworzywa sztucznego o trwatym niebieskim ko-
lorze. Odlegtéé folii od kabla powinna wynoéico najmniej 25cm. Pozostatzes¢ wykopu
wypeinic gruntem rodzimym. Skrzpwania i zblzenia kabla z istniegym uzbrojeniem pod-
ziemnym naley wykona zgodnie z norm PN-76/E-05125. W przypadku, gdy z uzasadnio-
nych wzgkédéw odlegtdéci wymagane przez nokmie mog by¢ zachowane, natg zastoso-
waé rury ochronne z PVC. Kable uone w ziemi powinny hyzaopatrzone na catej diugd
w trwate oznaczniki rozmieszczone w aghstch nie wgkszych nk 10 m oraz w miejscach cha-
rakterystycznych, np. skrzgwaniach, wejciach do rur ostonowych, nakoach kabli.
Na oznaczniku naly umiecic:
*  lyp,
e przekroj,
e napkcie i numer ewidencyjny kabla,
e znak wytkownika kabla,
*  rok utazenia.
Dla utazonych kabli elektroenergetycznych wykérmmodwykonawcze pomiary geodezyjne.

5.2 Gswietlenie boiska

W celu umaliwienia uzytkowania obiektu w godzinach wieczornych proje&tiuge
oswietlenie za pomagcl2 opraw éwietleniowych na poziomie 137Ix.
Projektowane oprawy, charakteryzigic wysolky sprawndcia opraw izrodet swiatla, zapew-
niaja ograniczenie iléci stosowanych opraw przy jednoczesnym utrzymaryisokich parame-
trow jakasciowych Gwietlenia.
Projektuje st trzy stupy dwietleniowe o wysokéci 14m wraz z poprzeczknasadzani wy-
korzystuje jeden istniggy stup (M4). Na stupach M1, M2, M3, M4 zainstalowajest po 3
lampy typu DELTA GU LED 4 430W, 4t pochylenia 25st (lub innej firmy o rownowsg/ch
parametrach). Kable wewmz stupow 4czy¢ poprzez zaciski IZK.

Ze wzgkdu na zmieniajce st profile produkcji obowizkowo przed zakupem opraw
oswietleniowych wykona ponowne obliczenia na podstawie aktualnych danych
fotometrycznych. Do oblicze natzenia dwietlenia przygto oprawy DELTA GU LED 4
430W, kit pochylenia 25st. @vietlenie lzdzie zahczane ¢cznie z szafki T® lub za pomog
pilota.

5.3 Gswietlenie dozorowe

Oswietlenie dozorowe boiska realizowane jest pojedymi lampami na masztach
M1, M2, M3 oraz M4. Oprawy natg zasilc z wydzielonej fazy L1 zgodnie z rys. E3 wyko-
rzystupc jedry z zyt kabla YKY5x6. Oprawy zalczane bda przez czujnik zmierzchowy, pilot
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badz recznie. Wybor sposobu sterowania odbywasizez przeicznik obrotowy gdzie kolejne
potozenia odpowiadaj

1- sterowani¢czne;

0- sterowanie radiowe;

2- sterowanie przez czujnik zmierzchowy.

W potazeniu 1 oraz 2 mma zahczy¢ cate dwietlenie za pomagpilota, jest to wtedy stero-
wanie nadrzdne.

Wszystkie urzadzenia w.w. mana zamienit na urzadzenia o rownowanych parametrach

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobow i rob6t budowla nych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pglkontrok robdt, jak@ci materiatow i elementow i musi
zapewné odpowiedni system kontroli oraz miwos¢ pobierania probek i badania materiatow i
rob6t. Wykonawca dxlzie prowadzit pomiary i badania materiatdw orabaioz czstotliwoscia
gwarantugca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projekto-
wej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robot Inspektor Nadzoraldie na bieaco kontrolowat jakéc robét. Kontrole
beda dotyczyly zgodnéci z wymogami norm, certyfikatéw, wytycznymi wykamia i odbioru ro-
b6t oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalagdgktryczne zostanprzekazane do odbioru
powinny by poddane badaniom i prdlokreslonym w normach. Proby i pomiary wykonywane w
czasie budowy powinny obejmowaomiar rezystancji izolacji, biegunowe i ciagtosci pofa-
czer. Wykonawca musi zapewhniezlzdne przyrady pomiarowe do wykonywania préb. Na po-
szczegOlnych etapach robét Wykonawca musi przepgpivaiezlzdne préby i pomiary dla ko-
lejnych fragmentow instalacji elektrycznej. Wykoreatych czynnéci powinno by odnotowane
w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji, alegdd podaniem nagsia Wykonawca musi do-
kona& ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletobi zgodndci instalacji z projektem,
wiasciwego doboru i montar uradzen oraz braku widocznych uszkodzeCzynndci te powinny
zost& odnotowane w dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy
* Zgodnaci wykonania rob6t z dokumentagyrojektows,
* Wykonanie pomiar6éw rezystancji uziemienia, izolagjomiaréw skuteczriei ochrony
przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru
Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien dokénaruchomienia
instalacji i pokazéjej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i syfé&acja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy
— ciagtosci polaczen obwodow,
— rezystancji uziomu,
— rezystancji izolacji,
— skutecznéci dziataniasrodkéw ochrony przeciwpozaniowej.

Wszystkie badania i pomiarytl przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W @dlp,
gdy normy nie obejmuygjjakiegokolwiek badania wymaganego zna stosowawytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektadzoru inwestorskiego. Przed praypst-
niem do pomiaréw lub badaNykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestegpkio rodza-
ju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Powgykonaniu Wykonawca przedstawi inspektoro-
wi nadzoru inwestorskiego wyniki batla
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Naleey wykond pomiary nagzenia ogwietlenia Do pomiaréw naley stosowa luksomierz. W
pomieszczeniach calpowierzchnie wetrza naley podzielt na kwadraty i mierzy natzenie
oswietlenia w punktach pomiarowych, patmych w srodku kadego kwadratu, na wysoka
ptaszczyzny roboczej.

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét trzeba wykonywav obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by zgodnie z obowaizujacymi zasadami zar6wno na etapie wykonywania, jai zakacze-

niu wykonywania elementu robét stangeégo odebng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiagyni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaéczeniu budowy Wykonawca jest zobawéany dostarczy Inwestorowi nasjpujace do-
kumenty:
« Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkéw roboczych,
« Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
e Dziennik budowy i ksizke obmiaréw,
« Protokoty odbiorow ogciowych,
« Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dadty
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,
« Protokoly sprawdzenia, skuteczobdi wydajnaci urzadzeh i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przezestora. Obowgizkowo w
sktad komisji wchodz

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

e Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele zytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robd6t

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw par@owych.

10 Dokumenty odniesienia

Projektowane instalacje nalewykona zgodnie z obowzujacym przepisami prawa i Polskimi
Normami, a w szczegdlsoi:
- Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. 11984 r., Nr 89, RKR poz.
414 z péniejszymi zmianami),
- Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwieti@@02 r. w sprawie warun-
kow technicznych, jakim powinny odpowiadhudynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z
2002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Innymi przepisami i uwarunkowaniami:
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- Przepisami Budowy Urrzea Elektroenergetycznych,
- Przepisami Eksploatacji Usdzen Elektroenergetycznych,
- Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdletycznych,

Polskimi Normami, w tym:

a) PN-IEC 60364-4-41 ,Instalacje elektryczne w obiektdbudowlanych. Ochrona za-
pewniajca bezpiecaestwo. Ochrona przeciwpareniowa”,

b) PN-IEC 60364-4-43 ,Instalacje elektryczne w obiektdudowlanych. Ochrona za-
pewniapca bezpiecaestwo. Ochrona przed gtem przetzeniowym”,

c) PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w obaekt budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Olgialncdéci pradowe diugotrwale przewo-
dow”,

d) PN-IEC 60364-5-56 ,Instalacje elektryczne w obiektdudowlanych. Dobor i mon-
taz wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpigstea”,

e) PN-IEC 60364-5-54 — Instalacje elektryczne w oldekt budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne”

f) PN-IEC 60364-4-482 ,Instalacje elektryczne w obéekt budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Doborsrodkéw ochrony w zateosci od wpltywow
zewrgtrznych. Ochrona przeciwparowa”,

g) Pozostate arkusze normy PN-IEC 60364 - dafgezinstalacji elektrycznych w
obiektach budowlanych,

h) PN-88/E-04300 ,Instalacje elektryczne na raj@ nie przekraczage 1000V w
obiektach budowlanych”,

i) PN-92/E-04600 ,Probyrodowiskowe. Postanowienia ogolne”,

J) PN-89/E-01102 ,Oznaczenia wiel® i jednostek w elektryce. Telekomunikacja i
elektronika”,

k) Inne przepisy sanitarne, BHP i ochrony przecisgrowe;.

— PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczn&ystemy okablowania
strukturalnego — G&¢ 1: Wymagania ogolne

— PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systekgblowania struktural-
nego — Cgs¢ 2: Budynki biurowe;

Dodatkowe normy europejskie zwane z planowaniem powotane w projekcie:

— PN-EN 50174-1:2009 Technika informatyczna. Insjalakablowania — G&¢ 1-
Specyfikacja i zapewnienie ja¥m,

— PN-EN 50174-2:2009 Technika informatyczna. Insjalakablowania — G&¢ 2 -
Planowanie i wykonawstwo instalacji wextrz budynkéw;

— PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Insjalakablowania — G&¢ 3 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zepva budynkéw;

Pozostate normy europejskie powotane w projekcie:

— PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatycznastdtacja okablowania -
Badanie zainstalowanego okablowaniezhie z dodatkiem z 2009r;

— PN-EN 50310:2007 Stosowanie gpcten wyréwnawczych i uziemiagych w bu-
dynkach z zainstalowanym sptem informatycznym.




KWIECIEN 2016

SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Str. -9-

System okablowania oraz wydafiddkomponentéw musi pozostav zgodzie

z wymaganiami normy PN-EN 50173-1:2009 lub z adekyrai normami mg¢dzynarodo-
wymi, tj. ISO/IEC 11801:2002/Am1:2008.

[) Uwaga:W przypadku powotan normatywnych niedatowanych obowazuje zaw-
sze najnowsze wydanie cytowanej normy.




